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Conoce el kit databot™

El kit databot™ viene con todos los materiales que necesita
para comenzar a recopilar datos, hacer experimentos y
programar. El kit de databot™ consta de un estuche blando,
un cable micro USB, un corddn y un cierre de velcro, una
sonda de temperatura externa y un databot™.

Estuche

Cuando no estd en uso en el campo, a
databot™ le gusta descansar y relajarse
en este lujoso estuche negro mate, facil
de guardar y con cremallera. A databot™
le gusta alardear de que no se trata solo
de comodidad y seguridad, sino de un
estilo serio.

Cable Micro USB

Este es el salvavidas para databot™.
Utilice este cable para cargary <\
transferir programas al cerebro

basado en Arduino de databot™. N

El puerto trasero en databot™ es el puerto de energiay
programacion, coincide con el extremo pequefio del cable;
utilicelo para conectarlo a cualquier fuente de 5v para cargar
la bateria interna. También puedes usar una fuente de
alimentacion USB externa de 5v y conectar databot™ para
tiempos de funcionamiento extralargos en el campo.

Cordon y Cierre de Velcro

databot™ nacié para la accion, para que
puedas lanzar, balancear, dejar caer un
huevo, jugar a lanzar y mas con él. databot™
se envia con un corddn para que pueda
conectarlo facilmente enroscandolo a través
de la abertura en una esquina de la carcasa
de plastico de databot™.

Cuélgalo a tu cuello, muévelo como un bolo, jEso! Cada
databot™ también incluye un util cierre de velcro que
puedes usar para conectar databot™ a drones, paredes,
monitores y cualquier otro elemento que se te ocurra que
pueda necesitar alguna accidn de registro de datos.
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Sonda de temperatura externa

databot™ tiene dos puertos ubicados en el lado

izquierdo dedicados a las sondas de temperatura.

Se incluye una sonda en el kit, ademas incluye

sondas adicionales disponibles en nuestro sitio

web..

Usalo para tomar lecturas de la temperatura ambiental de un
arroyo o estanque, usalo para monitorear las temperaturas
durante las reacciones quimicas, o simplemente sosténgalo en
su mano y verifica tu propia temperatura. databot™ NO ES
IMPERMEABLE, asi que no lances databot™ a un estanque,
isolo usa la sondal!

databot™

Y, por Ultimo, pero no menos importante,
jdebes tener un databot™ en tu kit!
Pasemos ahora a las caracteristicas de
databot™ y preparémonos para comenzar
con un poco de ciencia divertida.

Diseno Fisico databot™

[2C & UART for extemal sensors
and robotics integration

2.0 supports two simultanecus
external lemperature probes,
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¢ Interruptor de encendido/apagado: el interruptor de
databot™ es facil de usar. Un clic lo enciende, un segundo
clic rapido lo apaga.

¢ Puerto de carga y programacion micro USB: ubicado en la
"parte posterior" de databot™ para cargar la bateria
recargable. Se tarda aproximadamente una hora en
cargarse y funcionard durante 4 a 6 horas, segun el tipo de
uso.

¢ Puertos de sonda de temperatura externa: aqui es donde se
conecta la sonda de temperatura resistente al agua incluida
en su kit. Hay dos puertos, si usa solo una sonda, use el
puerto nimero 1, el mas cercano al interruptor de
encendido.

Recharge, power, and programming.

¢Lista para explorar datos ahora? iConectemaos!
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Conoce la Vizeey™ App

Vizeey™, una aplicacidn gratuita, esta

disponible tanto en App Store como ‘ '
en Google Play Store. La aplicacion

Vizeey™ permite "visualizar”

facilmente los datos de los sensores, 2 Download on the
m @& App Store

ya sean externos en su databot™ o

internos en su teléfono inteligente. P e Py

Instrucciones de Instalacion

* Busca Vizeey™ en la App o Play
Store, instalelo y abralo.

e Tocala sefial. En este
menu, veras la opcion de
escanear un codigo QR.

« Nota: en Android, el menu Plus
estd en la esquina inferior
derecha, en 10S, en la esquina
superior derecha.

« Seleccione esta opciény tu
camara se activara para
escanear.

» Escanea este codigo QR para
cargar la coleccion de sensores
basicos de databot™ en
Vizeey™.

» Seleccione la opcion Guardar
todo en la parte inferior de su
pantalla.

* jAhora veras la coleccién
completa de sensores
databot™ y listas para usar!

V/ vizeey”

databot 2.0 Sensors

Cada icono en el
menu Vizeey™
activara un sensor
diferente para la
exploracion.

Proximity (3 m)

Qe oot N I Voletie Orounic Copo 7
iLos datos de
sensores en vivo
de databot™ estdn
a solo un toque de
distancia!

Empecemos - jConectemos!
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iCarguemaos!

Use el cable micro USB incluido para

conectar databot™ a cualquier fuente

de energia USB estandar de 5v (el

adaptador USB no esta incluido).

Puede ser una computadora, un \
cargador para su teléfono u otro

dispositivo, o un banco de baterias de
teléfono, como se muestra.

El puerto de carga esta orientado hacia la parte posterior de
la carcasa; vera un Unico puerto micro-USB en centro del
tablero a la derecha del interruptor de encendido/apagado.

Cuando esté encendido y enchufado, vera una luz
indicadora de carga roja intermitente. Si no ve la luz roja,
presione el interruptor de encendido/apagado. Solo se
mostrara cuando esté encendido.

iConectemos!

« Después de cargar el databot™,
retire el USB y enciéndalo en el
modo Vizeey™ (en la parte
superior ). Veras una luz azul
"respirando" esperando una
conexién Bluetooth.

e Abre Vizeey™ y selecciona CO2. > gOOZZIeve\s seen here! dat...

* Acepta aviso para activar
Bluetooth y luego elije a tu
databot™.

 Site muestra mas de uno, coloca
a tu 'bot cerca de tu dispositivo y DB_databot

Please pick a device.

Scanning for devices, select
your databot™!

seleccione el resaltado en azul. DB_databot
e Toca el botdn "iniciar" en la parte

superior de la pantallay el

databot™ comenzara a transmitir

los datos del sensor de CO2 a la
pantalla.

» Respira en el databot™ y veras que
los niveles de CO2 se elevaran a
medida que exhala CO2.

. " " & CO2
e Toca el icono de "pausa"“ para ~ 300E3
. £ 2.00€3 A‘\m
detener el experimento. & e
. . n o] 9 N VWA A
e Toca el indicador "atras" en la © 245 250 255

Time (S)

esquina superior izquierda del
experimento y regresa a su menu
principal.

iBuen trabajo conectando! A continuacion, veamos las
herramientas del sistema.
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Herramientas del Sistema

Usando el menu "plus" de
nuevo, escanea el cédigo QR
para agregar las cuatro
herramientas importantes del
sistema de herramientas para
administrar el estado y la
precision de su databot™.

» Chequeo del sistema

o Calibracién: Altitud

e Calibracién: Humedad

» Calibracion: Sondas de
temperatura duales

Calibration: Altitude
Fine tune your altitude rea..
g&"g Calibration: Humidity
= Fine tune your humidity re...

4 Calibration: Temper...
Use this simple calibration

- System Check

Check your power level an..

Se mostrard una nueva
coleccidn de experimentos.

Chequeo del Sistema

El chequeo del sistema le
proporciona el estado de carga
de la bateria del databot™, el
numero de serie y la version
actual del firmware. El

Battery: 5 %

Version 2.80
ID: 2,627,054,388

chequeo del sistema también ejecuta una divertida rutina
de luz y sonido en databot™.

Nota: Las actualizaciones del firmware de databot™ agregan
nuevas funciones y permiten nuevos experimentos. Busca por
lasactualizaciones de firmware en
https.//databot.us.com/firmware

Calibracion Basica

La calibracion es el proceso de alinear
(calibrar) un instrumento de prueba
como databot™ con una medida
conocida. Es posible que hayas
calibrado una bascula antes de usar un
peso conocido y configurar la bascula
para que coincida con ese peso.

databot™ tiene varios valores que requieren una calibracion
para configurarlo correctamente para tu entorno local o
condiciones experimentales. Con la excepcioén de la
sincronizacion de la sonda de temperatura dual, los valores
de calibracion se conservan en la memoria del databot™ a
menos que actualice el firmware, que requerird una
recalibracion.
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Calibracion: Altitud

Calibration: Altitude

Fine tune your altitude rea...

Calibracion de Altitud

e Usa Google Earth u otras
herramientas para buscar
tu altitud.

» Toca el icono de
calibracién.

» Ingresasu altitud y
comience el experimento.

Altitude = meters

Actual Altitude 985.0

altitude is calculated by air pressure and
value will fluctuate based on weather conditions.

Precision de Altitud

databot™ calcula la altitud en base de la presion del aire.
Debido a que la presién del aire fluctia constantemente, los
datos cambiaran segun las condiciones climaticas. Por eso,
no recomendamos usar el altimetro del databot™ para ala
delta, porque no esta disefiado para ese tipo de uso.

En cuanto a la educacién en
ciencias, se da la oportunidad a
que los estudiantes aprendan
sobre la presioén del aire. Una
vez calibrado, el databot™ se
encuentra bastante preciso para
la determinacién de los cambios relativos en la altltud. Por
ejemplo, la captura de pantalla de Vizeey™ anterior muestra
subir y bajar un conjunto de escaleras y los resultados tenian
una precisién de menos de dos pulgadas.

Calibracion: Humedad

e Busque tu humedad local (al
aire libre).

» Con databot™ al aire libre,
toca el experimento.

e Coloca el valor de la
humedad.

» Presiona el icono Inicio.

Humidity = % RH

Actual Humidity 44.0

are doing a lot h humidity measurements.

Calibracion: Sondas de Temperatura Doble

Para que las sondas de temperatura duales ————
calibradas coincidan entre si con dos — T
decimales, sincronicelas cadavez antes de [

realizar un experimento de sonda dual. i

» Coloca las dos sondas en un bafio de
agua.

» Espera 5 minutos y comienza el
experimento.

» Selecciona el icono de inicio.

e Presiona calibrar.

iBuen trabajo con las herramientas! Ahora siguen los modos de operacion!

Herramientas del Sistema and Calibracion
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Modos Basicos del databot™

Hay dos modos basicos para interactuar con los datos
del sensor usando databot™:

* Modo Vizeey™: cuando estds conectado por
Bluetooth a un dispositivo inteligente y transmite
los datos a nuestra aplicacién, Vizeey™

* Modo servidor: te permite conectarse a una red
local de databot™ 2.0 mediante Wi-Fi.

Conoce el modo Vizeey™ !

En este modo, se conecta a Vizeey™ mediante la conexion
Bluetooth del dispositivo inteligente y haz tus
experimentos en vivo.

Los datos del sensor se transmiten en tiempo real a una
velocidad de 10 muestras por segundo en tu aplicacion
Vizeey™ y se pueden visualizar, registrar y exportar
facilmente para tu posterior andlisis en el software favorito.

V

vizeey”

Posicion del modo Vizeey™

databot™ usa el acelerometro interno para ayudarlo a
decidir en qué modo va a operar, para verificar la
orientacion cuando se enciende

Si el databot™ estd boca arriba cuando se enciende,
verificara los datos del acelerémetro y se activara el
modo Vizeey™, listo para conectarse a Vizeey™.

En el modo Vizeey™, el databot™ parpadeara con una
luz de conexidn azul.
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Conoce el Modo Servidor!

En el modo Servidor, databot™ crea su propia red Wi-Fi local
y también inicia su servidor web integrado. Puede usar
cualquier dispositivo compatible con Wi-Fi y tu navegador
favorito para acceder a los servicios de databot™ a través
de una interfaz web amigable.

¥
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ST =TY

Cuando te conecta a la red local de databot™ en modo
Servidor, puedes configurar tu databot™ para almacenar
datos en la memoria interna para descargarlos mas tarde o
acceder a otros servicios, como el panel ambiental.

Configurar el almacenamiento del sensor usando el modo
Servidor es util cuando realizas experimentos a largo plazo,
como una actividad ambiental en la que tomas lecturas a
cada hora durante algunas semanas. Puedes almacenar
estos datos internamente en databot™ y luego descargarlos
todos a la vez para su andlisis.

Los Servicios del Modo Servidor, como los paneles
ambientales y de drones, son utiles para monitorear las
condiciones ambientales locales y seleccionar ajustes de
sensores preconfigurados para misiones de drones.

Posicion del Modo de Servidor

Coloque databot™ boca abajo y enciéndalo. De nuevo
checa el acelerémetro para determinar su posicion y esta
vez se activard en modo “Servidor”.

En el modo Servidor, el databot™ parpadeard una luz de
conexion verde.

iIncreible! iProbemos el Modo Servidor ahora! »
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Servidor databot™: Preparacion

iPrepdarate para conectarte al databot™ por WiFi! El primer
paso es encontrar la direccion tinica de tu databot™.
Puedes encontrar abriendo tu lista basica de experimentos
de Vizeey™ en el modo Vizeey™ y ejecutando la
"Comprobacion del sistema".

Turn Wi-Fi Off
Robert's Phone wil LTE W
Battery: 5 2 % + Sweet Ears A g =
W
Version 1 36 Sweet Ears B a=
L]

Join Other Network...
Create Metwork....
Open Network Preferences...

ID: 2,563,128,468

iEl niimero de identificacion en la "Verificacion del
sistema" es tu nimero de identificacién unico de tu
databot™! Ahora, desconéctate del chequeo del sistema,
apague databot™ y vuélvelo a encenderlo en modo
servidor. La luz verde parpadeara y el databot™ transmitira
su numero de identificacion unico. Conéctate como a
cualquier red.

Modo servidor de conexion databot™

Puede conectar el databot™ a tu dispositivo inteligente,
computadora, etc., cualquier dispositivo que pueda
conectarse a red Wi-Fi. Una vez conectado, acceda al
servidor web de databot™ ingresando esta direccidn,
http://webserver.databot.com, en su navegador en el
dispositivo conectado. El siguiente menu de
configuracion del sensor aparecera en su navegador.
Marque los sensores que -
quieres activar e ingrese
la frecuencia de muestreo
deseada (ms). La
velocidad predeterminada

i Extornal Teenperature Probe 1

I Estarral Teergsnturg Prots 2
de 100 ms recopila auna @ A Pressurs
. B Atrude
velocidad de 10 muestras 8 At Ligh

W AGE Light

por segundo. Haz clic en
el botén de INICIO para
comenzar, haz clic en
DETENER para detener la
recopilacién de datos y
DESCARGAR para
recuperar y tus datos en
un archivo .CSV.
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Comportamiento de Recoleccion a Largo Plazo

Mientras este recolenta los datos durante un periodo de
tiempo mas largo, puedes desconectar el databot™ de la red
dejando el experimento en ejecucion. Asegurate de no
apagar el databot™ ya que esto detendra el experimento.
Cuando se complete, puede apagarlo y sus datos estaran
seguros. Para recuperar los datos, enciéndalo, vuelva a
conectarlo y seleccione descargar. NOTA: Si inicia una
nueva grabacion, inmediatamente se borran los datos en la
memoria.

iDescargando los datos!

Una vez que selecciones la opcion DESCARGAR, databot™
descargara los datos que haya recopilado en un archivo de
valores separados por comas (CSV) llamado
EXP_DATA.csv. Lo encontraras en tus descargas.

Aumentado el Tiempo de Recopilacion

Puede conectar el databot™ a cualquier fuente de energia de
USB de 5v: banco de baterias, tomacorriente, etc. para
ejecutar experimentos de recopilacion de datos a largo
plazo de dias a meses.

Tablero Ambiental

En el modo de servidor, use
los iconos del mendu para
alternar entre el menu
Configuracion del sensory
otros paneles. El tablero de
Ambiental se puede usar para
monitorear las

condiciones ambientales locales, incluida la luz ambiental,
la humedad, el CO2, los COV, la presion del aire y la
temperatura (puerto 1 de la sonda de temperatura externa).
El tablero también genera un valor de calidad del aire
combinando los valores de CO2y COV.

Tablero de Drones

Fue disefiado para ayudarte a preconfigurar facilmente el
databot™ para cuatro misiones de drones experimentales en
modo servidor. Simplemente seleccione su mision y da INICIO,

comenzara la recoleccidn. Después
de la misién, vuelve a conectarse al
databot™, descargue el conjunto de
datos de la misién y realiza tu
analisis.

iFelicitaciones! Ya sabes lo basico, ya puedes ir a explorar!




